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Ëàáîðàòîðíàÿ ðàáîòà # 3
Ìåòîäû âûñîêîãî ïîðÿäêà

Ïðåäïîëàãàåìûé ÿçûê âûïîëíåíèÿ ëàáîðàòîðíûõ ðàáîò Python 3. Ëàáîðàòîðíûå ðà-
áîòû âûïîëíÿþòñÿ ñòóäåíòàìè èíäèâèäóàëüíî èëè â ãðóïïàõ ïî 2-3 ÷åëîâåêà (ïî æå-
ëàíèþ). Ïî ðåçóëüòàòàì âûïîëíåíèÿ ëàáîðàòîðíîé ðàáîòû íåîáõîäèìî ïîäãîòîâèòü
îò÷åò. Îò÷åò äîëæåí ñîäåðæàòü îïèñàíèå ðåàëèçîâàííûõ âàìè àëãîðèòìîâ, ññûëêó
íà ðåàëèçàöèþ, íåîáõîäèìûå òåñòû è òàáëèöû.

Çàäàíèå

1. Ðåàëèçîâàòü ìåòîäû Gauss-Newton è Powell Dog Leg äëÿ ðåøåíèÿ íåëèíåéíîé
ðåãðåññèè. Ñðàâíèòü ýôôåêòèâíîñòü ñ ìåòîäàìè ðåàëèçîâàííûìè â ïðåäûäó-
ùèõ ðàáîòàõ.

2. Ðåàëèçîâàòü ìåòîä BFGS è èññëåäîâàòü åãî ñõîäèìîñòü ïðè ìèíèìèçàöèè ðàç-
ëè÷íûõ ôóíêöèé. Ñðàâíèòü ñ äðóãèìè ðåàëèçîâàííûìè ìåòîäàìè.

3. * Ðåàëèçîâàòü è èññëåäîâàòü ìåòîä L-BFGS.


